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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

1.1 Освоение законов и теорем механики сплошной среды, которые являются основополагающими для всех разделов

не только прикладной механики, но так же служат фундаментальной образовательной базой для других разделов и

дисциплин теоретической физики.

1.2 Устранение пробелов в знаниях по курсу «Общей физики» раздел «Механика», которые, как правило, появляются

у них после завершения первого курса, и, кроме того, углубление этих знаний и выработка навыков применения

аппарата высшей математики для решения физических и прикладных задач.

1.3 Рассмотрение несвободных систем, а так же введение обобщённых координат и обобщённых сил и последующем

получении уравнений Лагранжа и Гамильтона, освоением принципа наименьшего действия Остроградского–

Гамильтона.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ООП

Цикл (раздел) ООП: Б1.О

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Линейная алгебра и аналитическая геометрия

2.1.2 Математический анализ

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Электродинамика

2.2.2 Физика конденсированного состояния

2.2.3 Термодинамика. Статистическая физика

2.2.4 Физическая кинетика

2.2.5 Квантовая теория

2.2.6 Астрофизика

2.2.7 Теория и методика преподавания физики

2.2.8 Инновационные технологии в преподавании физики

2.2.9 Метрология и радиоизмерения

2.2.10 Физика газового разряда

2.2.11 Радиофизика

2.2.12 Композиционные материалы

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ)

В результате освоения дисциплины обучающийся должен

3.1 Знать:

3.1.1 Об использовании в познавательной и профессиональной деятельности базовых знаний в области механики и

математики.

3.2 Уметь:

3.2.1 Приобретать новые знания по механике, используя современные образовательные и информационные технологии.

3.2.2 Уметь использовать базовые знания для решения профессиональных практических задач.

3.3 Владеть:

3.3.1 Применения полученных научных знаний по механике в других областях и разделах физики и, тем самым,

показывать единство физики.

Наименование разделов и

тем /вид занятия/

ЛитератураЧасов Компетен-

ции

Семестр

/ Курс

Код

занятия

Инте

ракт.

Примечание

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Пр.

подг.
Раздел 1. Модуль 1



стр. 5УП: b03030230_21_0физ.plx

1.1 Предмет и задачи кинематики.

Понятие пространства и

времени. Материальная точка.

Абсолютно твёрдое тело.

Инерциальные и

неинерциальные системы

отсчёта. Измерение

расстояний. Системы

координат. Коэффициенты

Ламэ. Три способа описания

движения материальной точки

(векторный, координатный,

естественный). Сложное

движение материальной точки.

Определение абсолютного,

переносного и относительного

движения точки. Траектории,

скорости и ускорения,

соответствующие этим

движениям. Ускорение

Кориолиса.  /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11

1.2 Предмет и задачи кинематики.

Понятие пространства и

времени. Материальная точка.

Абсолютно твёрдое тело.

Инерциальные и

неинерциальные системы

отсчёта. Измерение

расстояний. Системы

координат. Коэффициенты

Ламэ. Три способа описания

движения материальной точки

(векторный, координатный,

естественный). Сложное

движение материальной точки.

Определение абсолютного,

переносного и относительного

движения точки. Траектории,

скорости и ускорения,

соответствующие этим

движениям. Ускорение

Кориолиса.  /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11 4

1.3 Предмет и задачи кинематики.

Понятие пространства и

времени. Материальная точка.

Абсолютно твёрдое тело.

Инерциальные и

неинерциальные системы

отсчёта. Измерение

расстояний. Системы

координат. Коэффициенты

Ламэ. Три способа описания

движения материальной точки

(векторный, координатный,

естественный). Сложное

движение материальной точки.

Определение абсолютного,

переносного и относительного

движения точки. Траектории,

скорости и ускорения,

соответствующие этим

движениям. Ускорение

Кориолиса. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

2 ОПК-11
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1.4 Предмет и задачи динамики.

Понятие силы. Четыре типа

взаимодействия в природе и их

сравнительная характеристика.

Законы сил. Три закона

Ньютона. Понятие массы:

инертной и тяжёлой. Принцип

относительности и формулы

преобразования Галилея-

Ньютона. Прямая и обратная

задача классической механики.

Принцип причинности

классической механики. /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11

1.5 Предмет и задачи динамики.

Понятие силы. Четыре типа

взаимодействия в природе и их

сравнительная характеристика.

Законы сил. Три закона

Ньютона. Понятие массы:

инертной и тяжёлой. Принцип

относительности и формулы

преобразования Галилея-

Ньютона. Прямая и обратная

задача классической механики.

Принцип причинности

классической механики. /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11 4

1.6 Предмет и задачи динамики.

Понятие силы. Четыре типа

взаимодействия в природе и их

сравнительная характеристика.

Законы сил. Три закона

Ньютона. Понятие массы:

инертной и тяжёлой. Принцип

относительности и формулы

преобразования Галилея-

Ньютона. Прямая и обратная

задача классической механики.

Принцип причинности

классической механики. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

2 ОПК-11

1.7 Свойства симметрии

пространства и времени.

Первые и вторые интегралы

движения. Импульс. Закон его

изменения и сохранения.

Момент силы относительно

точки. Момент силы

относительно оси. Уравнение

моментов. Закон изменения и

сохранения момента импульса.

Центральная сила и её момент

относительно центра силы.

Теорема Нётер. /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11

1.8 Свойства симметрии

пространства и времени.

Первые и вторые интегралы

движения. Импульс. Закон его

изменения и сохранения.

Момент силы относительно

точки. Момент силы

относительно оси. Уравнение

моментов. Закон изменения и

сохранения момента импульса.

Центральная сила и её момент

относительно центра силы.

Теорема Нётер. /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11 4



стр. 7УП: b03030230_21_0физ.plx

1.9 Свойства симметрии

пространства и времени.

Первые и вторые интегралы

движения. Импульс. Закон его

изменения и сохранения.

Момент силы относительно

точки. Момент силы

относительно оси. Уравнение

моментов. Закон изменения и

сохранения момента импульса.

Центральная сила и её момент

относительно центра силы.

Теорема Нётер. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

2 ОПК-11

Раздел 2. Модуль 2

2.1 Элементарная работа силы.

Понятие кинетической энергии

и закон её изменения.

Потенциальные силы и поля.

Математическое условие

потенциальности.

Потенциальная энергия.

Полная механическая энергия

материальной точки. Закон её

изменения и сохранения.

Гироскопические силы и их

работа. Диссипативные силы.

Работа диссипативных сил.

Закон изменения полной

механической энергии точки

при наличии потенциальных,

гироскопических и

диссипативных сил.  /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11

2.2 Элементарная работа силы.

Понятие кинетической энергии

и закон её изменения.

Потенциальные силы и поля.

Математическое условие

потенциальности.

Потенциальная энергия.

Полная механическая энергия

материальной точки. Закон её

изменения и сохранения.

Гироскопические силы и их

работа. Диссипативные силы.

Работа диссипативных сил.

Закон изменения полной

механической энергии точки

при наличии потенциальных,

гироскопических и

диссипативных сил. /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11 4
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2.3 Элементарная работа силы.

Понятие кинетической энергии

и закон её изменения.

Потенциальные силы и поля.

Математическое условие

потенциальности.

Потенциальная энергия.

Полная механическая энергия

материальной точки. Закон её

изменения и сохранения.

Гироскопические силы и их

работа. Диссипативные силы.

Работа диссипативных сил.

Закон изменения полной

механической энергии точки

при наличии потенциальных,

гироскопических и

диссипативных сил. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

2 ОПК-11

2.4 Полная механическая энергия

точки при движении в

центральном поле.

Центробежный потенциал.

Эффективный потенциал.

Финитное и инфинитное

движение. Условия падения

частицы на силовой центр.

Законы Кеплера. /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11

2.5 Полная механическая энергия

точки при движении в

центральном поле.

Центробежный потенциал.

Эффективный потенциал.

Финитное и инфинитное

движение. Условия падения

частицы на силовой центр.

Законы Кеплера. /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11 4

2.6 Полная механическая энергия

точки при движении в

центральном поле.

Центробежный потенциал.

Эффективный потенциал.

Финитное и инфинитное

движение. Условия падения

частицы на силовой центр.

Законы Кеплера. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

2 ОПК-11

2.7 Внутренние и внешние силы.

Замкнутые и незамкнутые

механические системы. Центр

масс системы. Радиус вектор,

скорость и ускорение центра

масс. Импульс системы. Закон

изменения и сохранения

момента импульса. Работа и

кинетическая энергия системы.

Система центра масс.

Выражение импульса момента

импульса и энергии в системе

центра масс. Десять

классических интегралов

движения. /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11



стр. 9УП: b03030230_21_0физ.plx

2.8 Внутренние и внешние силы.

Замкнутые и незамкнутые

механические системы. Центр

масс системы. Радиус вектор,

скорость и ускорение центра

масс. Импульс системы. Закон

изменения и сохранения

момента импульса. Работа и

кинетическая энергия системы.

Система центра масс.

Выражение импульса момента

импульса и энергии в системе

центра масс. Десять

классических интегралов

движения. /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11 4

2.9 Внутренние и внешние силы.

Замкнутые и незамкнутые

механические системы. Центр

масс системы. Радиус вектор,

скорость и ускорение центра

масс. Импульс системы. Закон

изменения и сохранения

момента импульса. Работа и

кинетическая энергия системы.

Система центра масс.

Выражение импульса момента

импульса и энергии в системе

центра масс. Десять

классических интегралов

движения. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

2 ОПК-11

Раздел 3. Модуль 3

3.1 Решение задачи двух тел.

Приведённая масса. Общая

характеристика процессов

рассеяния и постановка задачи.

Законы сохранения при

рассеянии. Упругие и

неупругие столкновения.

Захват. In - асимптота, out-

асимптота. Математическое

решение задачи упругого

рассеяния. Эффективное

дифференциальное сечение

рассеяния. Диаграмма

импульсов. Рассеяние на

кулоновском потенциале.

Формула Резерфорда.  /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

6 ОПК-11

3.2 Решение задачи двух тел.

Приведённая масса. Общая

характеристика процессов

рассеяния и постановка задачи.

Законы сохранения при

рассеянии. Упругие и

неупругие столкновения.

Захват. In - асимптота, out-

асимптота. Математическое

решение задачи упругого

рассеяния. Эффективное

дифференциальное сечение

рассеяния. Диаграмма

импульсов. Рассеяние на

кулоновском потенциале.

Формула Резерфорда. /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

6 ОПК-11 6
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3.3 Решение задачи двух тел.

Приведённая масса. Общая

характеристика процессов

рассеяния и постановка задачи.

Законы сохранения при

рассеянии. Упругие и

неупругие столкновения.

Захват. In - асимптота, out-

асимптота. Математическое

решение задачи упругого

рассеяния. Эффективное

дифференциальное сечение

рассеяния. Диаграмма

импульсов. Рассеяние на

кулоновском потенциале.

Формула Резерфорда. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

5,9 ОПК-11

3.4 Связи и их классификация.

Уравнения связей. Примеры

связей. Возможные и

виртуальные перемещения.

Основная задача динамики

несвободных систем.

Идеальные связи. Реакции

связей. Общее уравнение

динамики. Принцип

Даламбера. Голономные

системы. Степени свободы.

Независимые координаты.

Обобщённые скорости и

ускорения. Обобщённые силы.

Уравнения Лагранжа второго

рода. Исследование уравнений

Лагранжа.  /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

6 ОПК-11

3.5 Связи и их классификация.

Уравнения связей. Примеры

связей. Возможные и

виртуальные перемещения.

Основная задача динамики

несвободных систем.

Идеальные связи. Реакции

связей. Общее уравнение

динамики. Принцип

Даламбера. Голономные

системы. Степени свободы.

Независимые координаты.

Обобщённые скорости и

ускорения. Обобщённые силы.

Уравнения Лагранжа второго

рода. Исследование уравнений

Лагранжа. /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

6 ОПК-11 2

3.6 Связи и их классификация.

Уравнения связей. Примеры

связей. Возможные и

виртуальные перемещения.

Основная задача динамики

несвободных систем.

Идеальные связи. Реакции

связей. Общее уравнение

динамики. Принцип

Даламбера. Голономные

системы. Степени свободы.

Независимые координаты.

Обобщённые скорости и

ускорения. Обобщённые силы.

Уравнения Лагранжа второго

рода. Исследование уравнений

Лагранжа. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

2 ОПК-11
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3.7 Уравнения Лагранжа в случае

потенциальных сил. Функция

Лагранжа. Обобщённый

потенциал. Функция Лагранжа

частицы в электромагнитном

поле. Функция Гамильтона.

Канонические уравнения

Гамильтона. Циклические

координаты. Скобки Пуассона.

Диссипативные силы в

обобщённых

координатах. /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

6 ОПК-11

3.8 Уравнения Лагранжа в случае

потенциальных сил. Функция

Лагранжа. Обобщённый

потенциал. Функция Лагранжа

частицы в электромагнитном

поле. Функция Гамильтона.

Канонические уравнения

Гамильтона. Циклические

координаты. Скобки Пуассона.

Диссипативные силы в

обобщённых координатах. /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

6 ОПК-11

3.9 Уравнения Лагранжа в случае

потенциальных сил. Функция

Лагранжа. Обобщённый

потенциал. Функция Лагранжа

частицы в электромагнитном

поле. Функция Гамильтона.

Канонические уравнения

Гамильтона. Циклические

координаты. Скобки Пуассона.

Диссипативные силы в

обобщённых координатах. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11

Раздел 4. Модуль 4

4.1 Принцип наименьшего

действия Гамильтона.

Уравнение Гамильтона- Якоби.

Функция Лагранжа

релятивистской частицы.

Функция Гамильтона

релятивистской частицы.

Канонические преобразования.

Теорема Лиувилля. /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

6 ОПК-11

4.2 Принцип наименьшего

действия Гамильтона.

Уравнение Гамильтона- Якоби.

Функция Лагранжа

релятивистской частицы.

Функция Гамильтона

релятивистской частицы.

Канонические преобразования.

Теорема Лиувилля. /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

6 ОПК-11

4.3 Принцип наименьшего

действия Гамильтона.

Уравнение Гамильтона- Якоби.

Функция Лагранжа

релятивистской частицы.

Функция Гамильтона

релятивистской частицы.

Канонические преобразования.

Теорема Лиувилля. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

4 ОПК-11
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4.4 Устойчивость движения и

равновесия систем. Малые

колебания консервативных

систем. Колебания с одной

степенью свободы. Малые

колебания с произвольным

числом степеней свободы.

Нормальные координаты.

Малые колебания при наличии

потенциальных и

диссипативных сил.

Вынужденные колебания при

наличии потенциальных и

диссипативных сил.

Переходный режим.

Установившиеся вынужденные

колебания. Амплитудная

резонансная кривая. Фазовая

резонансная кривая.

Непериодическая внешняя

сила. /Лек/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

6 ОПК-11

4.5 Устойчивость движения и

равновесия систем. Малые

колебания консервативных

систем. Колебания с одной

степенью свободы. Малые

колебания с произвольным

числом степеней свободы.

Нормальные координаты.

Малые колебания при наличии

потенциальных и

диссипативных сил.

Вынужденные колебания при

наличии потенциальных и

диссипативных сил.

Переходный режим.

Установившиеся вынужденные

колебания. Амплитудная

резонансная кривая. Фазовая

резонансная кривая.

Непериодическая внешняя

сила. /Пр/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

6 ОПК-11

4.6 Устойчивость движения и

равновесия систем. Малые

колебания консервативных

систем. Колебания с одной

степенью свободы. Малые

колебания с произвольным

числом степеней свободы.

Нормальные координаты.

Малые колебания при наличии

потенциальных и

диссипативных сил.

Вынужденные колебания при

наличии потенциальных и

диссипативных сил.

Переходный режим.

Установившиеся вынужденные

колебания. Амплитудная

резонансная кривая. Фазовая

резонансная кривая.

Непериодическая внешняя

сила. /Ср/

Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

8 ОПК-11
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4.7  /КрТО/ Л1.1 Л1.2

Л1.3Л2.1

Л2.2

Л2.3Л3.1

Л3.2 Л3.3

0,1 ОПК-11

5. ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ

5.1. Контрольные вопросы и задания

Кинематика. Сложное движение точки. Динамика точки. Интегрирование уравнений движения.

Интегралы движения. Законы сохранения.

Движение в поле центральных сил.

Механика системы материальных точек.

Связи и их классификация. Уравнения Лагранжа первого рода.

Общее уравнение динамики. Принцип виртуальных перемещений. Принцип Даламбера.

Уравнения Лагранжа второго рода в обобщённых силах.

Уравнения движения в полях. Функция Лагранжа.

Функция Гамильтона. Канонические уравнения Гамильтона.

Интегралы движения Гамильтоновой системы уравнений. Скобки Пуассона.

Малые колебания механических систем.

5.2. Темы курсовых работ (проектов)

не предусмотрено

5.3. Фонд оценочных средств

Кинематика. Сложное движение точки. Динамика точки. Интегрирование уравнений движения.

Интегралы движения. Законы сохранения.

Движение в поле центральных сил.

Механика системы материальных точек.

Связи и их классификация. Уравнения Лагранжа первого рода.

Общее уравнение динамики. Принцип виртуальных перемещений. Принцип Даламбера.

Уравнения Лагранжа второго рода в обобщённых силах.

Уравнения движения в полях. Функция Лагранжа.

Функция Гамильтона. Канонические уравнения Гамильтона.

Интегралы движения Гамильтоновой системы уравнений. Скобки Пуассона.

Малые колебания механических систем.

5.4. Перечень видов оценочных средств

контрольные вопросы и задания

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

6.1. Рекомендуемая литература

6.1.1. Основная литература

Авторы, составители Заглавие Издательство, год

Л1.1 Сост. В.Э. Еремьянц Прикладная механика: Методические указания и задания для

контрольной работы

Бишкек: КРСУ 2004

Л1.2 Е.М. Никитин Теоретическая механика для техникумов: Учебник Москва .: Наука. Гл. ред. физ.

-мат. лит. 1969

Л1.3 А.Д. Гладун, Д.А.

Александров, Ф.Ф.

Игошин и др.

Лабораторный практикум по общей физике. В 3 т. Т. I.

Механика: Учебное пособие

Москва .: МФТИ 2004

6.1.2. Дополнительная литература

Авторы, составители Заглавие Издательство, год

Л2.1 Механика  2005

Л2.2 Механика. Молекулярная физика  1977

Л2.3 Механика. Молекулярная физика  1989

6.1.3. Методические разработки

Авторы, составители Заглавие Издательство, год

Л3.1 Н.Н.  Поляков, С.А.

Зегжда, М.П. Юшков

Теоретическая механика: Учебник для вузов Москва .: Высшая школа

2000

Л3.2 Д. В. Сивухин Общий курс физики. В 5 т. т. 1. Механика: Учебное пособие

для вузов

Москва .: ФИЗМАТЛИТ 2002
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Авторы, составители Заглавие Издательство, год

Л3.3 Механика  2003

6.3.1 Компетентностно-ориентированные образовательные технологии

6.3. Перечень информационных и образовательных технологий

6.3.1.1 В ходе освоения дисциплины, при проведении аудиторных занятий, используются технологии традиционных и

нетрадиционных учебных занятий. Технология традиционного обучения предусматривает такие методы и формы

изучения материала как практические занятия: Практические занятия направлены на формирование у студентов

умений и навыков решения задач, в том числе с практическим содержанием и исследовательских задач. В ходе

проведения практических занятий используются задания учебно-тренировочного характера и задания творческого

характера. При изучении дисциплины используются активные и интерактивные технологии обучения, такие как:

технология сотрудничества, включающая работу в малых группах

6.3.1.2 Нетрадиционные учебные занятия проводятся в форме занятий-соревнований (заключительные практические

занятия по изучаемым темам).

6.3.1.3 Занятия, проводимые в интерактивной форме, в том числе с использованием интерактивных технологий

составляют 25% от общего количества аудиторных занятий. Самостоятельная работа студентов подразумевает

работу под руководством преподавателя (консультации,

6.3.1.4 собеседование, коллоквиум) и индивидуальную работу студента, выполняемую, в том числе, в компьютерном

классе с выходом в сеть «Интернет». При реализации образовательных технологий используются следующие

виды самостоятельной работы: работа с конспектом лекции;  работа с учебником

6.3.2 Перечень информационных справочных систем и программного обеспечения

6.3.2.1  Необходимым техническим средством обучения, используемом в учебном процессе для освоения дисциплины,

является электронная библиотека, содержащая учебно- методический комплекс дисциплины и необходимую и

дополнительную литературу.

7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

7.1 Помещения для проведения лекционных и практических занятий укомплектованы необходимой

специализированной учебной мебелью и техническими средствами для представления учебной информации

студентам.

8. МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ ДЛЯ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ОСВОЕНИЮ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

см. ФОС в приложении
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